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REZUMAT. Econobotica este un nou domeniu ingineresc, propus si definit in [1], care se constituie ca un cadru
transdisciplinar pentru proiectarea si dezvoltarea intreprinderilor. In prezenta lucrare, intreprinderea, ca sistem
economice (E) si prin vectorul atasat, iar evolutia sa este evidentiata ca o traiectorie de competitivitate. Pentru
acest context este definit si detaliat sinergetic managementul global, ca proces de conducere si control si este
demonstratd dimensiunea intrinseca a acestuia privind managementul calitatii integrate a fintreprinderii.
Rezultatele reprezinta fundamentul pentru proiectarea si dezvoltarea intreprinderilor ca sisteme econobotice in
spatiul TSE al competitivitétii intr-o maniera orientata pe obiective, in vederea atingerii unei solutii de nivel inalt
al existentei, prezentei in realitate si evolutiei intreprinderii.
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ABSTRACT. Econobotics is a new engineering field proposed and defined in [1], that represents a framework for
the enterprises design and development. In the present paper, the enterprise, as econobotic system, is
represented in the competitiveness space by its technical (T), social (S), and economical (E) coordinates and
vector, and also its evolution is highlighted as a competitiveness trajectory. For this context, the global
management, as a command and control process, is synergistically defined and detailed, and its intrinsic
dimension regarding the integrated quality management of the enterprise is demonstrated. The results represent
the basis for the enterprises design and development as econobotic systems in the unified competitiveness /
econobotic TSE-space in a goal - oriented manner, in order to attain a higher level solution of the enterprise[ls
existence, presence in the world, and evolution.
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1. INTRODUCERE

Dezvoltarea unei intreprinderi presupune pro-
iectarea acesteia in conformitate cu cerintele mediului
de actiune specific si cu obiectivele urmarite, intr-o
manierd continua si dinamica de control care cores-
punde managementului.

In acest context
definitie:

Definitia 1. Intreprinderea este un sistem etero-
gen functional care preia in mod constant informatii
din mediul sdu extern si intern, le prelucreaza ratio-
nal conform unor proceduri specifice, precum si
inteligent si intuitiv, decide, planifica si actioneaza
in consecintd in si/sau asupra mediilor sale prin
aspecte specifice corespunzatoare reprezentarilor
umanoide asupra acestora.

Din aceasta perspectiva se poate adopta modelul
robotic de analizd a acestui sistem complex, in
contextul transdisciplinar al econoboticii definit si
introdus in [1].

se va adopta urmatoarea

2. INTREPRINDEREA CA SISTEM
ECONOBOTIC

Reprezentarea intreprinderii conform definitiei 1
se realizeaza in contextul econobotic determinat in
[1] prin:

a) eterogenitate disciplinard orientatd catre pro-
iectarea, dezvoltarea si managementul intreprinderilor;

b) strategie de management in evolutia intre-
prinderii;

¢) orientare catre competitivitate;

d) reprezentare sistemicd intr-un spatiu al com-
petitivitatii;

¢) integrarea sinergetica a diverselor domenii disci-
plinare, de la cele tehnice, la cele economice si sociale.

Sistemele specifice proiectate si dezvoltate sunt
sisteme econobotice, vezi [1], capabile sd perceapa
mediul, sa decida si sa planifice in spatiul competi-
tivitatii si sa actioneze. Corespunzator, intreprinderea
este un sistem econobotic care are o existentd dinamica

mediul sdu intern, cat si cel extern (fig. 1).
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Fig. 1. Evidentierea spatiului competitivitatii in reprezentarea intreprinderii ca sistem econobotic.

determinat In [1] ca ﬁmd de tip trldlmensmnal,
fiecare dimensiune reprezentand infasuratoarea unei
multimi de parametrii specifici, astfel [1]:

e T — dimensiunea tehnicd, integreaza aspectele
specifice domeniului tehnic si tehnologic al ofertei
de produse si servicii, ciclului lor de viata etc.;

e S — dimensiunea sociald considera caracte-
risticile atasate factorului uman utilizator sau nu,
aspectele sociale, ale mediului natural etc.;

o £ — dimensiunea economicd orientatd pe
aspectele macro- s§i micro-economice, financiare,
costuri etc.

Caracterul transdisciplinar al econoboticii va fi
astfel determinat de modul de construire al spatiu-
lui TSE si al legitatilor specifice ale acestuia, care
va integra si unifica eterogenitatea tehnico - eco-
nomico - sociald intr-o unicd reprezentare prin
competitivitate.

Figura 2. Reprezentarea Intreprinderii in spatiul econobotic
prin pozitia My, si vectorul Rg.

[wk(T)

[1]) este neomogen, dar umﬁcat, astfel incat pozitia
de competitivitate a unei Intreprinderi, K, este
determinata de coordonatele acesteia date de parametrii
integrati corespunzatori, #x, Sx $i respectiv, ex, prin:

MK:(tK’SK’eK>' (1

In figura 2 este reprezentat spatiul econobotic
TSE, pozitia de competitivitate a intrprinderii K, My
si vectorul de competitivitate, [Rx| a carui expresie
matriceala este:

T
[RK]:VK Sk eK] . (2)

In aceste conditii, evolutia intreprinderii se con-
stituie ca o traiectorie, [y (1)]=[t,(x) s,(v) e, ()]

cu 1 reprezentand variabila temporald, in spatiul 7SE
(fig 3), intre doud pozitii de competitivitate, cu (fig. 4)
sau fard considerarea altor entitati active (fig. 3).

\ E

Mg = (tk, SK, eK)
[Rik

v

Mk

Fig. 3. Evolutia intreprinderii ca traiectorie in spatiul econobotic, al competitivitatii.
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Fig. 4. Evolutia concurentiala a unei intreprinderi U in raport cu X, in spatiul econobotic.

My 1, My 2 - pozitiile de competitivitate initiald i finald ale lui U; My |, My » — pozitiile de competitivitate initiald
sifinald ale lni K; [wx(T)], [Wwy(t)] — evolutiile celor doua intreprinderi, K si U, in spatiul 7SE.

3. MANAGEMENTUL GLOBAL AL
INTREPRINDERII CA SISTEM
ECONOBOTIC

Pentru contextul de modelare prezentat in §1,
managementul se evidentiazi ca un proces de
control complex, multidimensional, care este orien-
tat catre functiile Intreprinderii ca sistem econobotic
si a integrarii sinergetice a acestora.

Astfel se identifici urmatoarele dimensiuni ale
managementului:

a) M, — managementul informational intern si
extern;

T _{ Ay = (@5 1) 05 = 0.1 20, 0,

b) M, — managementul decizional si al plani-
ficarii;

¢) M; — managementul de executie / imple-
mentare a actiunilor necesare in mediile intern si

d) M, — managementul evolutiei competitive a
intreprinderii in spatiul 7SE;

e) Ms— managementul factorului uman.

Aceste componentele sunt integrate sinergetic
prin comunicare, conlucrare, colaborare, (auto)orga-
nizare si (auto)structurare, conform determinarii
intreprinderii ca sistem econobotic, prin constituirea
multimii informationale a managementului:

=15 ] @y M| M, — M, M| M, — M, 5

card/,, >4,

unde A; reprezintd elementele de interconectare
intre dimensiunile managementului, iar M;|M
este realizarea lui M, in prezenta lui M, astfel
incat VM[,izl,_S acesta este conectat prin cel
putinun A; de M; =M.

Astfel, managementul global al intreprinderii,

M, 1n perspectiva modelului econobotic, este

determinat ca:
M=MU-M,U-M;U-M,U-M;U.1,, ,

unde U reprezintd reuniunea sinergeticd avand

proprietatile cd nerealizarea unei dimensiuni
manageriale M,,i= 1,_5 (—M,), sau nerealizarea
multimii informationale a integrarii (—/,,) conduc
la nerealizarea procesului de conducere si control al
intreprinderii (—M).

In acest fel se identifica arhitecturile manageriale
ale Intreprinderilor in contextul econobotic, prin
structura de relationare evidentiatd de [, una dintre

gd¢stea fiind arhitectura total conectata din figura 5.

Fig. 5. Managementul global total conectat
al intreprinderii ca sistem econobotic.
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O caracteristica importanta a spatiului econobotic
mai sus definit este aceea ca pozitia de competitivi-
tate, M, (vezi fig. 2), reprezintd calitatea integrati

a intreprinderii, ale carei aspecte definitorii sunt,
conform [2], urmatoarele:

1) existenta intreprinderii este observabild, semn-
ificativd si determinantd in mediul extern, respectiv,
pentru cadrul econobotic, in spatiul 7SE;

2) intreprinderea evidentiaza capabilitati de lider
in domeniile tehnic, economic si financiar specifice,
contribuind si la rezolvarea problemelor determinate
de integrarea sa in societate, toate acestea evi-
dentiind cd pozitia de competitivitate, M, este

caracterizata de coordonate nenule,

(tx >0, 5, >0, e, >0);

3) evolutia pozitiva in mediul extern corespunde
realizarii unei traiectorii in spatiul 7SE caracterizat
de (vezi fig. 3): fy 5 >ty 15 Sgo > Sk1s €0 > €k -

Astfel rezultd ca managementul calitatii

intreprinderii devine integrat managementului global
in mod implicit prin proiectarea intreprinderii ca

pozitive

4. CONCLUZII

Viziunea sistemicd asupra intreprinderii §i defi-

acesteia creazd un cadru ingineresc de analiza,
proiectare si dezvoltare a acestei entitati pentru care

managementul devine un proces de comandd si
control.

Astfel, prezenta lucrare defineste si evidentiaza
econobotica (vezi [1]) ca un nou domeniu in-
gineresc, transdisciplinar, al proiectdrii entitatilor
complexe, tehnico — economico — sociale de tipul
intreprinderii Intr-o maniera determinatd, planificata,
orientata pe scopuri.

Din aceastd perspectivd este dezvoltat spatiul
in care sunt reprezentate intr-un mod unificat,
competitivitatea Intreprinderii, evolutiile acesteia,
managementul global si arhitectura sa sinergetica, cu
evidentierea noilor aspecte ale managementului
calitatii integrate a intreprinderii.

Noul domeniu propus, econobotica, se constituie
ca o directie distincta in sensul rezolvarii transdis-
ciplinare a problemelor complexe, prin identificarea
unor niveluri de realitate cu legitati specifice care sa
permitd un salt pozitiv In modelarea si proiectarea
intreprinderilor ca sisteme econobotice cu capa-
bilitati superioare
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